
Vektoranalysis (Kapitel 3) Lösungen+ Übungen
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Aufgabe 3
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Weg: P1(1,−1, 1) → P2(2, 3, 1) → P3(0, 5, 3) → P4(0, 0, 6)
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Achtung: Vor der Intgegration müssen die nach t parametrisierten Wege r⃗i,j(t) in die

entsprechenden Komponenten des Feldvektors F⃗ (r⃗) eingesezt werden.
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Offenbar ist es i.a. nicht gleichgültig, welchen räumlichen Verlauf der Integrationsweg
zwischen zwei Punkten hat.
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Aufgabe 4
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(b) Vektorfeld: Am Punkt (x, y, 0) wird der F⃗ = (−y, x, 0) angeheftet.
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